Zkouska z predmétu PZ

Jméno a prijmeni: Datum zkousky:

Pocet bodu: Znamka:

Hodnoceni: 25— 21 bodii = vyborné, 20 — 16 bodu = velmi dobre, 15 — 11 bodii = dobre,
< 11 bodii = nevyhoveél

1. (1b.)Jakou frekvenci (v kHz) ma signal o periodé 33.3 us?

odpoved™: kHz

2. (1b.) Pro vyrobu magnetickych hlav je vhodny

] magneticky mékky material,
] magneticky tvrdy material,
] nemagneticky material.
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(1 b.) Zaznamova oblast v magnetickém médiu je oblast ve kter¢ je

] intenzita magnetického pole vEtsi nez koercitivni sila,

] intenzita magnetického pole vétsi nez remanentni magnetizace,
L] ve které dochazi k reverzaci zdznamového proudu,

] oblast ktera je v bezprostfednim kontaktu se zdznamovou hlavou.

4. (1b.) Tenkovrstva magnetickd hlava je tvofena

L] vrstvami magnetického materialu, vodici a odd€lovacimi vrstvami na keramickém
podkladu,

O] vrstvami predotovaného polovodice a izola¢nimi vrstvami na Cr podkladu,
[J  vrstvami Fe a Cr nanesenymi piimo na spodni stran¢ klouzatka hlavy.
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(1 b.) Na obrazku je znazornén idealizovany prib&h zaznamového proudu ve vinuti
hlavy. Dokreslete (idealizovany) prabéh magnetické indukce, ktera bude v zaznamovém
médiu pohybujicim se pod Stérbinou hlavy.
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6. (1b.) Disky s magnetorezistivni hlavou pouZzivaji tuto hlavu

H
O
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jen pro Cteni, zapis se provadi indukcni hlavou,
jen pro zapis, ¢teni se provadi indukéni hlavou,
pro zapis i pro ¢teni.

7. (1b.) Vyhodou kédu MFM ve srovnani s FM je

[
O
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jednodussi kodér a dekodér,
vy$si tcinnost kodu MFM,
lepsi synchroniza¢ni vlastnosti kodu MFM.

8. (1b.) Pti pouziti koda s vysokou ucinnosti (RLL, MFM) jsou v porovnani s FM kladené
vys$i pozadavky na
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dekodér, ktery musi mit pamét’ na cely datovy sektor,

zdznamovou a snimaci signalovou cestou, kterd musi mit mensi odchylky polohy
vystupnich pulst od spravné polohy,

synchroniza¢ni signal, ktery musi byt zaznamenén na samostatné stop¢,
zapisovana/Ctend data, kterd nesmi obsahovat koédy synchronizac¢nich znacek.

9. (1Db.) Pti pouziti k6di NRZ nebo NRZI k sériovému pienosu dat se jejich synchronizac¢ni
vlastnosti zlepSuji

O
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doplnénim dat 16bitovym CRC polynomem,

sniZzenim pienosové rychlosti,

prenosem dat v blocich pevné délky,

vkladanim dodate¢nych biti pro zvyseni poctu reverzaci v datovém signalu.

10. (1 b.) Adresni znacky Al zaznamenané na jednotlivych stopach na disketé slouzi k

[
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bytové synchronizaci,
bitové synchronizaci,
oznaceni vadnych sektort,
oznaceni zacatku stopy.

11. (1 b.) SI blok na disketé obsahuje informaci o

[
O
O
[

adrese a velikosti sektoru,

adrese nahradniho sektoru,

celkové kapacité diskety,

délce stopy (tj. poctu sektorti na stopg).

12. (1 b.) Cteci kanal PRML se pro éteni dat zapsanych na magnetické vrstvé pouziva
z nasledujiciho divodu:

[
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umoziuje pouziti nékolikanasobné vétsi zdznamové hustoty v porovnani
s klasickym Spickovym detektorem,

umoznuje okamzité zpétné ¢teni dat pro kontrolu spravného zapisu,
umoziuje paralelni praci nékolika magnetickych hlav,

umoznuje rychlejsi nalezeni poZzadovaného sektoru nez Spickovy detektor.



13. (1b.)Jsou-li datové a fidici registry periferniho fadice mapovany do pamétového
adresniho prostoru, je s nimi mozné pracovat
] stejnym zplsobem jako s registry zdkladni registrové sady procesoru,
] instrukcemi pro praci s paméti,
] prostiednictvim paralelnich porti mikroprocesoru,
] instrukcemi pro praci se zasobnikem.
14. (1b.) Pouziti DMA ftadice je vhodné piedevsim pro
] pomalé ptenosy, pii kterych jsou jednotliva slova pienasena v dlouhych
intervalech,
] rychlou konfiguraci periferniho fadice,
] systémy, které maji velmi malou hlavni pamét’,
] rychlé blokové ptenosy.
15. (1 b.) Pii prave probihajicim ptenosovém cyklu DMA ptenosu je procesor (pfipojeny na
spole¢nou sbérnici s DMA fadicem)
[J v normalnim provozu bez jakychkoliv omezenti,
] odpojen od datové a adresni sbérnice,
] pfipojen na polovi¢ni Sitku datové sbérnice (DMA fadi¢ pouziva druhou polovinu),
[ v normédlnim provozu, ale ma k dispozici pouze polovinu kapacity paméti.

16. (1 b.) Pii fizeni perifernich pienost s vyuzitim pferuseni

L] miéze procesor mezi jednotlivymi elementarnimi pienosy fesit jiné tlohy,
] 1ze dosahnout extrémns vysoké pienosové rychlosti,

O musi byt procesor mezi jednotlivymi dil¢imi pfenosy ve stavu STOP,

O musi procesor periodicky testovat stavové registry 10 tadice.

17. (1 b.) Pti préci separatoru (dekodéru) dat z diskové nebo paskové paméti je nutna
synchronizace vstupnich dat a hodin. Pouziva se nésledujici koncepce:

] Separator ma piesné nastaveny zdroj hodinovych pulst. Data z disku jsou nejprve
ukladana do vyrovnavaci paméti. Odtud je separator cte potfebnou rychlosti.

[J  Frekvence hodinového signalu separatoru je pribézné upravovana podle frekvence
dat z disku resp. pasky.

] Separator ma presné nastaveny stabilni zdroj hodinovych pulsii. Rychlost otaceni
disku (rychlost posuvu pasky) se tidi tak, aby data vstupovala do separatoru
pozadovanou rychlosti.

] Pro zéznam dat se pouzivaji kody s vnitini synchronizaci, které nevyzaduji pfesnou
synchronizaci dat a hodin separatoru.

18. (1 b.) Na rozhrani ATA/SATA se pro adresovani velkych diskti (>128 GB)

] je nutné rozdéleni disku na nékolik mensich logickych jednotek,

] pouziva se dlouha (extended) adresa, zapisovand dvéma zapisy do kazdého registru
pro adresu LBA ,

] je mozné jen u SATAII vyuzitim ptidavnych 32bitovych registrii ze skupiny
»SATA Status and Control Registers*.



19. (1 b.) Z hlediska programové obsluhy je rozhrani SATA a SATA II

O v podstaté stejné jako paralelni rozhrani ATA,

] koncipované pro rychlé zadavani povell prostfednictvim 32bitovych fidicich
registrii. Pivodni sada 8bitovych a 16bitovych registri ATA se nepouziva.

] navrzené pro pouziti specializovaného 10 procesoru,
O v podstaté shodné se sériovym rozhranim IEEE1394 (FireWire).

20. (1 b.) Signaly na rozhrani ATA jsou odvozeny (tj. maji podobné funkce) ze signalt

] systémové sbérnice pocitace,

] paralelniho rozhrani (Centronics),
[0 rozhrani USB,

] rozhrani IEEE1394.

21. (1 b.) Narozhrani ATAPI se povel pro pfipojené periferni zatizeni predava

] prostiednictvim specidlni ptikazové sbérnice,

] zapisem do sady 16 ptikazovych registri fadice ATAPI,

] stejnym zptisobem jako na rozhrani ATA,

O v ptikazovém bloku zapisovaném postupné do datového registru fadice.

22. (1 b.) Pro velmi rychlé blokové pienosy je vhodné usporadani IO podsystému

O s piimym programovym fizenim,
O s vyuZzitim pierusent,
O] s vyuzitim DMA tadice.
23. (1 b.) Obsluhuje-li procesor urcité pteruseni, jsou dalsi preruseni

] vzdy zakdzana,

] povolena nebo zakézana v zavislosti na celkové koncepci systému,

] vzdy povolena,

O okamzits akceptovana - vSechna aktivni pferuseni jsou obsluhovana soucasné.

24. (1 b.) Je-li na spole¢né sbérnici vice procesori a DMA tadict, je jejich piistup na sbérnici
[] tizen arbitra¢nim mechanismem,
] mozny pouze za ptredpokladu pouziti dvou- nebo vicebranové paméti,
] mozny pouze pii dostate¢né velké kapacité hlavni paméti,
] omezen poctem adresnich vodich sbérnice.

25. (1 b.) K ptidé€leni systémové sbérnice fadi¢i DMA (resp. k zahéjeni arbitrace) mize dojit
] bezprostfedné po aktivaci signalu ,,zddost o sbérnici®,

] po dokonceni probihajiciho pfenosového cyklu sbérnice,
] po dokonceni instrukce praveé vykondvané procesorem vlastnicim sbérnici.



