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doln troj�helnk matice A po ode�ten diagon�ly a N je horn troj�helnk matice A bez
diagon�ly� Pro v�po�et pomoc tohoto z�pisu je pot�eba invertovat troj�helnkovou matici�
co
 sice nep�edstavuje probl�m� nicm�n� to p�id�v� tolik v�po�etnch operac� 
e by takto
popsan� metoda nebyla efektivn�
Vyu
ijeme itera�n formuli ve tvaru
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a zastavovac podmnku vhodn� zvolte�
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Itera�n matice HSOR � ��M�D������ � ��D � �N� a gSOR � ��M�D����b� kde
D � diag�A� a M je doln troj�helnk matice A po ode�ten diagon�ly a N je horn troj�
�helnk matice A bez diagon�ly� Pro v�po�et pomoc tohoto z�pisu je pot�eba invertovat
troj�helnkovou matici� co
 sice nep�edstavuje probl�m� nicm�n� to p�id�v� tolik v�po�et�
nch operac� 
e by takto popsan� metoda nebyla efektivn�
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